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회사 소개

소개

✓ ㈜뷰런은 Vision Component 판매 및 System Integration 사업을 통해 최적의 Vision 
Solution 제공업체

✓ Machine Vision 시장용 산업용 카메라(The Imaging Source社)

✓ Security Surveillance 시장용 IP 카메라(Arecont Vision 社)

✓ 게임 및 컨텐츠 연구용 3D 카메라 및 동작인식 소프트웨어
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머신비전 사업부
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영상보안 사업부

http://www.viewrunip.co.kr

http://www.viewrun.co.kr/


R&D

영상보안사업부

http://www.viewrunip.co.kr

자연 조명 환경에서 상호 작용하는 동적 다개체의 3D 외형 및 모션 정보를 기반으로 동시

복원하기 이한 기술 개발 및 인터렉티브 3D 콘텐츠 서비스를 위한 플랫폼 개발

대용량 데이터로 구성된 콘텐츠 저장, 전송 및 인터렉션을 위한 플랫폼 개발

이기종(2D, 3D) 카메라 제어 기술 개발

이기종(2D, 3D) 카메라 특성에 맞는 동기화 기술 개발

http://www.viewrun.co.kr/


www.viewrun.co.kr

http://www.viewrun.co.kr/
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연구목표: 재활 스포츠를 위한 다중 센서 기반 다중 이용자 동작 분석 시스템 개발 (가제)
⚫ 다중 센서가 설치된 실내 공간에서 다중 사용자의 동작 검출 (detection) 및 추적(tracking)을 수행하여

사용자의 동작을 정량화 하고 평가하기 위한 시스템 개발

활용분야
⚫ 재활의학

▪ 재활 트레이닝 컨텐츠 제작 및 동작 획득

▪ 정확도 평가 및 분석을 통한 재활 프로그램 제시

⚫ 실내 스포츠 또는 게임

▪ 골프, 축구, 야구, 술래잡기 등

▪ 스포츠 자세 교정

▪ 동작 정량화를 통한 심판 기능
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PCServer PC

카메라 및 PC 수량은 시스템 구성에 따라 변경될 수 있음

Color Camera Color Camera

Azure Kinect
Azure Kinect



• 다중 카메라 캘리브레이션

• 카메라 매개변수 및
공통 월드 좌표계 획득

• 공통 원점을
기준으로 시야각이
수렴하는 카메라
구조

• 카메라 매개변수
획득

• 카메라 동기화

• 공통의 트리거 신호
혹은 전역 시간을
활용한 카메라
타임스탬프 동기화
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전처리
⚫ 색상/깊이영상 잡음 제거

⚫ 전/배경 분리

⚫ 조명 및 색상 보상

다중 이용자 스켈레톤 통합 및 최적화
⚫ 중첩되는 관절 포인트 통합 및 최적화

시간적 필터링
⚫ 다중 이용자 동작의 깜빡거림 제거

⚫ 스켈레톤 획득의 일관성 보장

다중 이용자 포인트 클라우드 통합 및 최적화 (필요시)
⚫ 다중 이용자에 대한 포인트 클라우드 생성

⚫ 중첩되는 포인트 통합 및 최적화



• 깊이 카메라 + 컬러카메라(Canon 90D)

• 색상영상과 깊이영상을 안정적으로 획득할 수 있어야 함. 
(프레임 손실이 없어야 함.)

• 모든 카메라는 시간적으로 동기화가 되어야 함.

• 색상영상: 해상도 1920x1080, 시야각 90° x 59°, 30fps

• 깊이영상: NFOV Unbinned 모드, 해상도 640 x 576, 시야각 75°
x 65°, 30 fps, 작동범위 0.5-3.86m

• 카메라 구조물

• 카메라의 앵글이 자유롭게 변경되어야 함.

• 카메라의 높낮이가 자유롭게 변경되어야 함.

• 영상획득장치 (PC, 서버)

• 카메라의 사양에 맞게 영상을 획득할 수 있어야 함.

• 카메라의 동작 시스템 최소 요구사항을 만족해야 함.

• 7세대 Intel® CoreTM i3 프로세서(듀얼 코어 2.4GHz, 
HD620 GPU 이상)

• 4GB 메모리

• 전용 USB3 포트

• OpenGL 4.4 또는 DirectX 11.0을 지원하는 그래픽 드라이버

• 영상을 하나의 서버로 취합할 수 있어야 함.
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< 수행 계획서 >

- 다중 객체 동작 인식을 위한 카메라 시스템 제작 -

2022. 6.

주식회사 뷰런
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1. 제작의 명칭 및 기간

□ 제작 명칭 : 다중 객체 동작 인식을 위한 카메라 시스템 제작

□ 제작 기간 : 2022년 9월 30일까지

2. 목적 및 필요성

□ 다중 깊이 카메라가 및 가시광선 카메라를 설치된 실내 공간에서 

영상 정보를 수집하고, 수집된 영상에서 사람의 관절 별 좌표, 각

도, 속도, 궤적 등 다양한 수치를 정량화. 

□ 획득된 데이터를 토대로 동작 검출 (detection) 및 추적(tracking)

을 수행하여 체계적인 재활 평가를 하기 위한 시스템을 제작.

□ 더불어, 가시광선, 다중 깊이 카메라 설치한 시험환경에서 획득한 

색상영상, 깊이영상, 스켈레톤 정보를 수집하고 분석하기 위한 데

이터 획득 및 저장 서버 및 클라이언트 소프트웨어를 제작.
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3. 주요 내용 및 범위 등

가. 주요 내용 및 범위

그림 1 시스템 초기 구성도
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그림 1. 시스템 구성도

▷ 카메라 데이터 수집 서버 소프트웨어

       - 다수의 Client 소프트웨어 원격 연결 및 연결 상태 확인

       - Client 소프트웨어 일과 제어 (재생, 저장, 저장 경로 등)

       - Client 저장 영상 원격 수집

       - 개발OS: Microsoft Windows 10

       - 개발언어: C++ (Microsoft Visual Studio 2019)

       - 최신 Azure Kinect 센서 SDK 및 Canon SDK 기반 구현
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                 < 서버 소프트웨어 프로그램 예시 화면 >

▷ 카메라 (4채널) 데이터 수집 클라이언트 소프트웨어

       - 색상영상, 깊이영상, 스켈레톤 정보 동시 획득/저장 기능

       - 동기화 제어 및 프레임 손실 방지 기능

       - 저장 데이터 포맷 선택 기능

       - UI를 통한 실시간 영상 출력 및 저장 영상 재생 기능

       - UI를 통한 깊이 카메라 속성 조절 기능

       - 개발OS: Microsoft Windows 10

       - 개발언어: C++ (Microsoft Visual Studio 2019)

       - 최신 Azure Kinect 센서 SDK 및 Canon SDK 기반 구현

      - Default 동작환경 설정(해상도, 스케일 등) 및 동작환경 저장

         사용자 조작 값들은 별도의 INI 파일로 저장하여 프로그램 재시

작시 유지되도록 기능 구현
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그림 2. 클라이언트 소프트웨어 예시

저장 파일 포맷 예시
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▷ 다중 깊이 카메라 데이터 수집 장비 및 구조물

       - 깊이 카메라 간 동기화

       - 실내 공간 바닥과 천정을 연결하는 폴대에 마운팅 클램프를 통해 

깊이 카메라 장착

       - 다양한 카메라의 세팅 환경을 동일한 수치의 높이, 각도 등으로 

맞추기 위해서 모든 구조물에 눈금자 포함

그림 3. 카메라 구조물 참고영상

나. 기타 

▷ 공개소프트웨어 라이센스

       - 공개 소프트웨어의 라이센스로 인한 제약사항이 없도록 제작.

4. 결과물
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   가. 다중 깊이 카메라 데이터 획득 장치

      - 카메라 설치 공간 : 최대 8M x 8M (가로 x 세로)

      - Quad Channel 4-port USB3.0 Card 2ea

      - 깊이 카메라 6ea 

      - 깊이 카메라 고정 브라켓 8ea (좌우각도 ±20°,

        상하각도 ±20°, 상하 높이 ±20mm)

      - Manfrotto 오토폴, 더블클램프, 동기화 케이블,

        기타 악세서리 등 포함 카메라 구조물 8set

   나. 소스코드  

      - 데이터 획득/저장 서버 SW : 실행 파일 및 소스 코드 일체

      - 데이터 획득/저장 클라이언트 SW : 실행 파일 및 소스 코드 일체

   다. 문서 

      - 소프트웨어 설계서

      - 시험 절차서 및 시험 결과서

      - 사용자 설명서

      - 용역결과보고서

5. 추진일정 및 추진방법

가. 추진일정
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월

내용
7월 8월 9월

요구 사항 분석, 장비 발주

시스템 구성 및 카메라 테스

트, SDK 분석

프로그램 설계

서버 프로그래밍

클라이언트 프로그래밍

카메라 연동 테스트

소스 및 자료 정리

보고서 작성 및 제출

과제완료

나. 추진 방법

□ 제작 업무 추진에 있어서의 제반 문제점을 사전에 도출하여 해결

할 수 있도록 정기적으로 업무 협의를 갖도록 하며, 지원 및 협

조체제 강화함.

□ 제작 개발 수행 도중에 사양 추가 및 변경 요구 시에 효과적으로 

반영할 수 있도록 설계함.

□ 단계별 내역들이 완료되는 시점마다 오류 사항을 수행내용에 반

영하며, 과제진행 결과와 비교 검토하여 시행착오를 제거함.
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