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연구 목표 :카메라 센서 제어를 통해 딥러닝 모델이 태스크 수행 능력을 올리는 알고리즘을
개발하고자 함.
연구 기간 : 2023.05 ~

캐논 카메라 제어 기술 사용 계획

1. 이에 다양한 환경에서 데이터를 수집하여 딥러닝 모델의 성능을 측정하고자 함
2. 이후 해당 수집 환경을 재현하여 캐논 카메라 제어 기술을 통해 다양한 파라미터를
조정하여 데이터를 수집하여 딥러닝 모델의 성능을 측정하고자 함

3. 1에 비해 2에서 월등히 성능이 증가한 파라미터 셋팅을 데이터로 수집하여 원본
데이터와의 관계를 분석하여 현재 수집한 데이터가 주어지면 타겟 딥러닝 모델의 수행

능력을 개선할 수 있도록 사진을 촬용하는 카메라 제어 파라미터를 도출하는

알고리즘을 개발하고자 함.
4. 3을 위해 다양한 파라미터를 제어하여 데이터를 수집하고 추후 알고리즘으로 도출한
파라미터로 사진을 촬영하도록 자동화 하는 시스템을 구축하고자 하며 이에 캐논

카메라 파라미터 제어 및 촬영 제어 기술이 필요하여 SDK및 CCAPI를 신청함.
5. 해당 SDK / CCAPI사용을 위하여 EOS RP와 렌즈를 이미 구입하였음

연구 배경

- 딥러닝 모델을 실제 환경에 도입하여 구동시키면 잘 동작하지 않고 이는 Domain Shift와
관련이 있음

- 이는 딥러닝 모델의 학습 환경과 실제 Test-time데이터의 Domain이 달라졌기 때문임
- 이 격차를 해소할 수 있는 방안으로 카메라 제어를 통해 데이터 획득단에서 부터 문제를

해결하고자 함.

기존 관련 연구

- Neural Auto-Exposure for High-Dynamic Range Object Detection (CVPR 21”)

- Enhancing Video Analytics Accuracy via Real-time Automated Camera Parameter Tuning

https://aiot.snu.ac.kr/


(Sensys 22)
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